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Podreczniki uzytkownika w innych jezykach mozna odszukac na stronie internetowej: http://www.abb.com.
W tym celu nalezy wprowadzi¢ ACS50 UG w polu wyszukiwarki.
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Instrukcje bezpieczenstwa O niniejszym podreczniku

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy uwaznie zapoznac sie
z ponizszymi instrukcjami.

Ostrzezenie! Niebezpieczne napiecie!

Instalacja ACS50 moze by¢ wykonywana jedynie przez
wykwalifikowanego elektryka.

Nigdy nie wykonywac zadnych prac przy napedzie, kablu silnika lub Dostawa obejmuje: PR—
silniku, kiedy jest zatgczone zasilanie sieciowe. Po wytaczeniu zasilania ABE Eit

Podrecznik ten jest przewodnikiem dostarczajacym informac;ji
niezbednych do instalacji i pierwszego uruchomienia napedu.

Sprawdzenie dostawy

sieciowego nalezy odczekac co najmniej 5 minut zanim rozpocznie sie 1. ACSS0 T s EEE
prace przy napedzie, aby kondensatory obwodu posredniego 2. Podrecznik Uzytkownika ok TR

Pa e UT7 kW[ HFY

I[TRIINTEI
SR TWNRLIE
ITHIRAN
BAFE MENEXTEN

LD T

roztadowaty sie.

Uwaga: Przetaczniki 2-pozycyjne DIP sg pod niebezpiecznym
napieciem.

Uwaga: Nawet gdy silnik nie pracuje, na zaciskach obwodu zasilania

3. Dwa zaciski dla kabla sterowania (tylko
jednostki z EMC)

Nalezy sprawdzi¢ tabliczke znamionowa i upewnic
sie, czy dostawa jest zgodna z zamowieniem.

L/R, N/S, T1/U, T2/V i T3/W nadal wystepuje niebezpieczne napiecie.
Uwaga: Nawet kiedy przemiennik jest wytgczony, na zaciskach
przekaznika wyjsciowego mogag wystepowac niebezpieczne napiecia
pochodzace z przytgczonego okablowania zewnetrznego.
Ostrzezenie! Wysoka temperatura!

Podczas normalnej pracy naped moze osiggna¢ wysokg temperature
(>80 °C). Nalezy upewnic sie, ze obstuga przemiennika bedzie
bezpieczna, postepujac zgodnie z niniejszymi instrukcjami.

CEC ®e

ACS50-01 - -
Filtr EMC: E = filtr zintegrowany, N = bez filtra \
Maksymalny ciagty prad wyjsciowy (l,):
01A4 =14 A, 02A2=22A,04A3 =43 A
Napiecie zasilania (U4):
1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Ogodlne instrukcje bezpieczenstwa

ACS50 uruchomi silnik automatycznie po chwilowym zaniku i powrocie
napiecia zasilania, jezeli obecne jest zewnetrzne polecenie startu.
Nigdy nie nalezy naprawia¢ uszkodzonego urzgdzenia samodzielnie.
ACS50 nie jest przeznaczony do napraw w miejscu instalacji. Nalezy
skontaktowac sie z Dostawcg w celu wymiany uszkodzonego urzadzenia
na nowe.

Nie nalezy instalowa¢ ACS50 w pomieszczeniach ogdlnie dostepnych.
Nie wolno przytaczaé napiecia zasilania czesciej niz co trzy minuty.
Zmiana pozycji przetacznika DIP oddziatywuje na funkcjonowanie

i zachowanie sie przemiennika. Nalezy upewni¢ sie, czy nie spowoduje
ona zagrozenia bezpieczenstwa personelu lub uszkodzenia mienia.

Na tabliczce znamionowej wydrukowany jest numer seryjny (S/N).
(Y = rok produkcji, WW = tydzien kalendarzowy roku produkcji
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Przeglad urzadzenia

Naped ACS50 przeznaczony jest do regulacji predkosci obrotowej silnikdbw indukcyjnych 3-fazowych pradu przemiennego.

Zaciski zasilania, str. 13

LED zasilania, str. 17

LED btedu, str. 17

Uziemienie ochronne (PE), str. 13

Przetaczniki 2-pozycyjne DIP, str. 10

e,
o

b
LS
' I :

ANAANNRRNNNRR

e
e

Analogowy przetacznik wyboru

sygnatu wejsciowego
(napiecie/prad), str. 14

Zaciski montazowe, str. 8- 9

e
=

Potencjometry sterownicze, str. 712

Zaciski przekaznika wyjsciowego, str. 74

Zaciski kabli sterowania, str. 74

Ostona kabla silnika, str. 713

\\\iﬁi&xxxxx\\\

Zaciski kabla silnika, str. 73. Przesuwna
pokrywa zapewnia dodatkowg izolacje.
W celu zamkniecia, nalezy przesung¢
pokrywe w lewo.

Wy
TULRARANAAN

Ptyta dociskowa, str. 15 (tylko jednostki
z EMC)



Kolejne kroki instalowania i pierwszego uruchomienia

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy przeczyta¢ Instrukcje bezpieczenstwa.

Czynnos¢é Str.
1 Sprawdzi¢ dostawe. 3
2 Upewnic sie, ze warunki srodowiskowe w miejscu instalacji sg odpowiednie dla ACS50.
3 Zamontowac urzadzenie. 8-9
4 Sprawdzi¢ mozliwos¢ zastosowania nastaw standardowych: czestotliwos¢ znamionowa silnika 50 Hz, obcigzenie 10
pompowe lub wentylatorowe, maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 50 Hz. Jezeli dla danej aplikacji nastawy
standardowe nie sg odpowiednie, nastawic przetaczniki 2-pozycyjne DIP.
5 Upewnic¢ sie, ze ustawienie potencjometru MOTOR | NOM jest zgodne z pradem znamionowym silnika. Zdefiniuje 12
to dziatanie funkcji zabezpieczenia temperaturowego silnika.
6 Jezeli to konieczne, nastawié czas przyspieszania/hamowania potencjometrem ACC/DEC. 12
7 Przytaczy¢ kabel zasilania i kabel silnika. 13
8 Przytaczy¢ przewody sterowania. 14
9 Zalkgczyc zasilanie. Zaswieci sie zielona dioda LED. Uwaga: Silnik zacznie sie obracac, jezeli aktywny jest sygnat startu.
1 Ustawi¢ zadawanie predkosci i wydac polecenie startu. Silnik zacznie przyspieszaé¢ do zadanej predkosci. 16
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Ograniczenia srodowiskowe

Miejsce zainstalowania

Przechowywanie i transportowanie w opakowaniu
ochronnym

Temperatura
otoczenia

-20 °C (-4 °F), niedopuszczalne oszronienie
+40 °C (104 °F), przy obcigzeniu normalnym
+50 °C (122 °F), pod warunkiem, ze prad
ciagty wyjsciowy wynosi maksimum 85%
znamionowego pradu wyjsciowego /.

-40 °C (-40 °F) do +70 °C (158 °F)

Wysokos¢ n.p.m.

0...2000 m (0...6,600 ft). Dla wysokosci
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py i lo
ulegajg obnizeniu 0 1% na kazde 100 m.

Brak ograniczen

Wilgotnosé Ponizej 95%, kondensacja niedopuszczalna | Ponizej 95%, kondensacja niedopuszczalna
wzgledna
Poziomy * Niedopuszczalna obecnosc¢ kurzu Przechowywanie Transportowanie
zanieczyszczen przewodzgcego Niedo - . w
: . . puszczalna obecnos¢ | ¢« Niedopuszczalna obecnosc¢
(IEC 721-3-3) Ezystel pov;/]lgtl:ze, wolne oddsubstanCJl kurzu przewodzacego kurzu przewodzacego
. Goargjﬁﬁgfniéznu:;lzrszae\ggzza‘cego * Gazy chemiczne: Klasa 1C2 | « Gazy chemiczne: Klasa 2C2
' » Czgstki state: Kl 1S2 » Czastki state: Kl 2S2
» Czagstki state: Klasa 3S2 Zastal state. Hasa Zastki stae: Riasa
Drgania Zakres czestotliwosci: 5...150 Hz Zgodnie ze specyfikacjg ISTA 1A
sinusoidalne Maksymalne przyspieszenie state: 1 g
(IEC 60068-2-6)
Wstrzgsy Niedopuszczalne Maksimum 100 m/s? (330 ft/sz), 11 ms (36 fts)
(IEC 68-2-29)
Spadanie Niedopuszczalne Niedopuszczalne
swobodne

ACS50 posiada stopien ochrony obudowy IP20.
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Montaz

Ostrzezenie! Podczas normalnej pracy urzadzenie moze nagrzewac sie do wysokiej temperatury. Nalezy zapewni¢ wystarczajacy

przeptyw powietrza chtodzacego w kazdych warunkach:

- Nalezy zawsze instalowa¢ ACS50 w taki sposob, aby ozebrowanie wentylatora chtodzgcego byto umieszczone pionowo.
- Nalezy pozostawi¢ wystarczajgco duzo wolnej przestrzeni wokot urzadzenia.

Urzadzenie nalezy instalowac przy pomocy zaciskow montazowych na szynie DIN 35 mm albo na Scianie.

Montaz na szynie DIN Montaz na sScianie

“Zatrzasng¢” ACS50 na szynie. Przymocowaé urzadzenie

W celu przymocowania docisng¢ do Sciany przy pomocy zacisku
dzwignie znajdujacy sie u gory montazowego. Uzy¢ dwoch srub
zacisku montazowgo. M4,

Wielkosci odstepow

Zawsze nalezy pozostawi¢ wystarczajgca wolng
przestrzen wokot urzgdzenia w celu zapewnienia
wiasciwego chtodzenia. Instalowac naped w pozycji
pionowej.
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Montaz i demontaz zaciskéw do instalacji nasciennej

Urzadzenie moze by¢ przymocowywane do sciany zarowno swoim szerszym, jak i wezszym bokiem. Nalezy zainstalowac zacisk
montazowy na odpowiednim boku przemiennika, zgodnie z ponizszymi rysunkami.

Demontaz zacisku: Wcisng¢ dwa
przyciski w celu odsuniecia od siebie
goérnej i dolnej czesci zacisku.

Montaz zacisku, rama A: Umiesci¢
obydwie czesci zacisku zgodnie

z ponizszym rysunkiem i zatrzasng¢
je razem.

Montaz zacisku, rama B: Wsung¢
obydwie czesci pomiedzy zebra chtodzgce
i zatrzasnac je razem.

i
st =L
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Przetaczniki 2-pozycyjne DIP

Przetaczniki 2-pozycyjne DIP stuzg do dostosowania ACS50 do silnika i aplikaciji.

Ostrzezenie! Przetacznik 2-pozycyjny DIP znajduje sie pod niebezpiecznym napieciem (200 V). Przed rozpoczeciem
przetaczenia nalezy odtgczyc¢ zasilanie i odczeka¢ 5 minut. Gdy ACS50 jest zasilane pokrywa ochronna powinna by¢ zamknieta.

Konfigurowanie

» Otworzyc¢ ostone przednig przy pomocy koncowki srubokretu i dopasowac ustawienie przetgcznika DIP.
» Ustawi¢ wkretakiem lub Srubokretem przetgcznik w pozycji lewej lub prawej. Standardowo wszystkie przetgczniki ustawione sg

w pozycji lewej.
+ Zamkng¢ ostone przednia.

Podstawowe informacje

Przetacznik DIP Nazwa i funkcja Nastawa ] Nastawa )
standardowa =] alternatywna =
NOM FREQ HZ: Czestotliwo$¢ znamionowa silnika | 50 Hz 60 Hz
]| NOM FREQ SILENT: Poziom hatasu silnika (czestotliwo$¢ OFF - Normalny ON - Wyciszony
50 LN | 60 H=z kluczowania PWM) (5 kHz) (16 kHz)
i w20 BRI
OFF |SCL | ON ﬁ_}”“l:hr LOAD: Typ obciazenia momentu (krzywa U/f) P&F - Pompy/ CT - Staty moment
PaF (LI | GT  LOAD
i ) wentylatory
o LI 10 JOG Hz —— —
ATIE T RUN RELAY JOG HZ: Stata czestotliwosc¢ dla funkcji biegu 5 Hz 10 Hz
FF(IZCL || OM Al OFFSET | | Probnego
OFF ||EICL | OM  AUTORESET RELAY: Dziatanie przekaznika wyjsciowego FLT - Biad RUN - Bieg silnika
OFF == d SRR HI FREQ Al OFFSET: Minimalna wartos¢ wejscia OFF - 0 mA(0 V) ON -4 mA(2 V)

I
-

analogowego

AUTORESET: Funkcja automatycznego resetowania
btedu

OFF - Bez
autoresetu

ON - Autoreset
dozwolony

HI FREQ: Tryb wysokiej czestotliwosci

OFF - Standard

ON - Wysoka czestotli-
wos¢ dozwolona
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Informacje dodatkowe

Nr. | Nazwa Informacja
1 NOM Definiuje czestotliwos¢ znamionowg silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika).
FREQ Hz
2 SILENT Definiuje czestotliwosé kluczowania napedu. Uwaga: Im wyzsza czestotliwo$¢, tym wieksze zaktdcenia
elektromagnetyczne i krotsza dopuszczalna dtugos¢ kabla silnika, zgodnie z europejskimi regulacjami
EMC. Patrz Dane techniczne. Uwaga: Czestotliwos¢ kluczowania dostosowuje sie do temperatury
ACS50.
3 LOAD Optymalizuje charakterystyki napiecia wyjsciowego i czestotliwosci, zgodnie z typem obcigzenia.
Wybraé P&F dla momentu kwadratowego (np. pompy i wentylatory) a CT dla obcigzenia
statomomentowego (np. przenosniki). ACS50 automatycznie podnosi napiecie rozruchowe do 10%
w celu skompensowania strat w silniku i zwiekszenia momentu rozruchowego.
4 JOG Hz Definiuje czestotliwos¢ biegu prébnego. Aktywowac funkcje biegu prébnego przez przytaczenie 12...24 VDC
do wejscia cyfrowego 3 ("JOG"). (Naped przyspiesza lub hamuje do czestotliwosci biegu probnego, ktora jest utrzymywana
dopoki wejscie to jest aktywne.)
5 RELAY Wybiera stan napedu wskazywany przez styk przekaznika. FLT = Btad. Styk jest otwarty w razie wystgpienia btedu, lub gdy
odfaczone jest zasilanie. RUN = Bieg. Styk jest zamkniety podczas biegu silnika.
6 Al Aktywuje dla wejscia analogowego funkcje nadzorowania z zerem dryfujacym. 4 mA (2 V) = ACS50 zostaje wytaczony
OFFSET | w przypadku btedu, gdy wartos¢ ta spada ponizej nastawionego ograniczenia. Patrz rozdziat Regulacja predkosci obrotowej
odnosnie informaciji o skalowaniu wejscia analogowego.
7 AUTO- Aktywuje funkcje automatycznego resetowania dla nastepujgcych bteddéw: zbyt niskie napiecie, przepiecie, utrata sygnatu
RESET wejscia analogowego. ON = ACS50 spowoduje automatyczne resetowanie po trzech sekundach od usuniecia btedu. W ciggu
trzech minut moze wystgpi¢ maksymalnie dziesiec¢ resetowan. W przypadku przekroczenia tej liczby, ACS50 zatrzymuje sie
i nie pozwala na kolejne resetowanie. Patrz takze Wskazywanie stanu i Sledzenie btedu.
Ostrzezenie! Jezeli aktywny jest sygnat startu, silnik wystartuje po zresetowaniu napedu. Upewni¢ sie, czy nie spowoduje to
zagrozenia.
8 HI FREQ | Definiuje maksymalng czestotliwo$¢ wyjsciowg. OFF: Czestotliwo$¢ maksymalna = warto$¢ zdefiniowana przez przetacznik

NOM FREQ HZ. ON: Czestotliwos¢ maksymalna = wartos¢ zdefiniowana przez przetgcznik NOM FREQ HZ + wartosc
potencjometru HI FREQ. Patrz Potencjometry sterownicze.
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Potencjometry sterownicze

Potencjometry sterownicze mogaq by¢ dostrajane przy uzyciu srubokretu. Standardowo wszystkie potencjometry znajdujg sie w pozycji

srodkowe;.
MOTON | 0N MOTOR I | Obliczy¢ MOTOR I NOM zgodnie z wzorem ponizej lub wybra¢ wartos¢ z ponizszej karty doboru
% » NOM MOTOR | NOM. ACS50 szacuje temperature silnika w oparciu o zmierzony prad wyjsciowy i zdefiniowany
@ prad znamionowy silnika. Naped wytgcza sie, jesli zgodnie z tym oszacowaniem silnik jest przegrzany.
50160 Uwaga: W przypadku dtugich kabli silnika generujgcych duze prady pojemnosciowe, moze by¢ konieczne
zwigkszenie nastawy MOTOR INOM. <0 nOM (%) = Prad znamionowy silnika [A] 50,
Prad znamionowy ACS50 [A]
AGe @ ACC/DEC | Definiuje czas przyspieszania od czestotliwosci minimalnej do maksymalnej i odwrotnie czas hamowania
i) [ w sekundach. Im dituzszy jest czas ACC/DEC, tym wolniej ACS50 bedzie dazyt do wartos$ci zadane;.
HI FREQ | Ogranicza czestotliwo$¢ wyjsciowg do warto$ci pozadanej, znajdujgcej sie pomiedzy czestotliwoscig
znamionowa a czestotliwoscig znamionowa + 70 Hz. Aby skorzystac z tego potencjometru, nalezy
WA aktywowac tryb wysokiej czestotliwosci przetgcznikiem HI FREQ DIP. Patrz Przetgczniki 2-pozycyjne DIP.
Karta doboru MOTOR | NOM Czas ACC/DEC
Zad. [%]
ACS50-01x- prad znamionowy silnika (A) 100 -
-01A4-x 0,70,8 1,0 1,2 1,4 16 1,8 2,021
-02A2-x 15,11,25 1,4 51,6 51,8 20 25,2 24 26 2,58 30 3,2?;3
04A3-x 2225 30 35 40434650 55 60 65 |
—r Tt 1T 1T T T 1T T T 1
MOTOR I NOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140150% | —
ACC/DEC
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Przytaczanie zasilania i silnika

1-fazowe

AOstrzeienie! Przed przystgpieniem do instalacji nalezy upewnic sie, ze napiecie zasilania jest wytagczone.

nap. wejsciowe Uwaga: Upewni¢ sie, czy napiecie zasilania jest odpowiednie! Przytaczenie 230 VAC do jednostki ACS50

'“ ——y

I -
(11
LR KIS .E.

LINE

MOTOR ﬁ
vy w B

znamionowanej na napiecie wejsciowe 115 VAC spowoduje uszkodzenie napedu!

Zacisk Opis Rozmiar przewodu Moment
docisku
L/R, N/S 1~ napiecie wejsciowe Jednozyéiowy przewod miedziany maksimum 0.8 Nm
2.5 mm
T1/U, T2/V, T3/W | Zasilanie wyjsciowe do silnika
PE Uziemienie ochronne. Zastosowac wielozytowy przewdd miedziany. 1 Nm(*)
Przewdd i ekran ochronny Rozmiar tego przewodu nie moze by¢ mniejszy
kabla silnika. od rozmiaru uzytego kabla zasilania.

*Uwaga: Uzywac jedynie dostarczonych srub Combi M4x8. Maksymalna dopuszczalna gtebokos¢ wkrecenia srub
uziomowych wynosi 6 mm.

Nalezy postepowac zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi przekrojow kabli. Uzywac kabla zasilania
znamionowanego na 60 °C (140 °F), lub na 75 °C (167 °F), jesli temperatura otoczenia przekracza 30 °C (86 °F).
Patrz takze Dodatkowe instrukcje odnosnie okablowania i EMC.

Prad uptywowy ACS50 przekracza 3.5 mA AC / 10 mA DC. Zgodnie z normg EN50178 ACS50 moze by¢
stosowany jedynie w instalacjach statych.

Bezpieczniki wejsciowe

Zalecanymi typami bezpiecznikéw sg UL klasy CC lub T. W innych instalacjach (nie typu UL) nalezy stosowac
bezpieczniki IEC269 gG.

Silnik

Silnik musi by¢ 3-fazowym silnikiem indukcyjnym AC, o napieciu znamionowym Uy, od 200 do 240 V

i czestotliwosci znamionowej fyy albo 50, albo 60 Hz. Prgd znamionowy silnika nie moze by¢ wiekszy
od wyjsciowego pradu znamionowego (/) przemiennika.

Po potaczeniu faz U-U, V-V i W-W, oraz wyborze kierunku obrotéw do przodu, wat silnika bedzie sie obracac
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara, patrzac od strony napedowego konca watu.
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Przylaczanie przewodoéw sterowania

(1) lub zewnetrzne (2). Analogowe napiecie sterowania jest
ustawione fabrycznie na 0...10 VDC. (Przetgcznik Al musi by¢
wowczas ustawiony w pozycji “napiecie” ("U")).

Zaciski sterowania

o ] o Nalezy stosowaé przewdd wielozytowy 0.5...1.5 mm?
Dla wejsc¢ cyfrowych moze by¢ zastosowane zasilanie wewnetrzne (AWG22 - ANG16).

< Z
s -
oOoal2%rwW SR
OOU)++(|7)IIQ>8 883')++c|7)m9>8
| | I ol il S N
| |
| 1)!
2)! - s
zasilanie 12...24 VDC 1..10 kQ
Zastosowanie sygnatu
pradowego 0/4...20 mA: — COM
- Zmieni¢ pozycje przetacznika @) ’ | ’ | COM
Al na “prad” ("l"). y 5 SPEED/AI
- Ustawi¢ przetacznik | +10V
Al OFFSET w pozycji ON | | +12V
kiedy wymagany jest Al | START
sygnat pradowy 4...20 mA | Tg\G/
U ) SCR

# | Nazwa | Opis
1 | COM | Masa dla wejscia cyfrowego lub analogowego V)
2 | COM | Masa dla wejscia cyfrowego lub analogowego "
3 | Al Wejscie analogowe: Zadawanie predkosci
(czestotliwosci).
0/2...10 VDC (Ri=190 k<, lub 0/4...20 mA
(Ri=100 Q). Rozdzielczos¢ 0.1%,
doktadno$¢ +/-1%.
4 | +10V Napiecie zadane dla wejscia analogowego.
Doktadnos¢ +/-2%. Maksimum 10 mA.
5 | +12V Napiecie pomocnicze dla wejs¢ cyfrowych.
Maksimum 30 mA.
6 | START | Wejscie cyfrowe 1: Start (resetuje naped
po usunieciu btedu) 2
7 | REV Wejscie cyfrowe 2: Odwrotny kierunek obrotéw 2)
8 | JOG Wejscie cyfrowe 3: Aktywacja biegu prébnego 2)
9 | SCR Uziemienie ekranu kabla sygnatowego.

Przytaczone wewnetrznie do uziemienia obudowy.

Wyjscie przkaznikowe

1

RO1

2

RO2

Btad: Przekaznik otwiera sie.
12 V...250 VAC / 30 VDC 10 mA...2 A

1) Przytagczona wewnetrzne do uziemienia obudowy poprzez
rezystor 1 MQ.

2)

Impedancja wejscia cyfrowego wynosi 1.5 kQ.
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Dodatkowe instrukcje odnosnie okablowania i EMC

W celu zapewnienia bezproblemowej pracy urzagdzenia oraz zgodnosci z Europejskg Dyrektywg EMC, nalezy postepowacé stosownie
do ponizszych instrukcji.

Kabel silnika

Kabel silnika musi by¢é symetrycznym kablem trzyzytowym z koncentrycznym przewodem ochronnym uziemionym PE, albo kablem
czterozytowym z koncentrycznym ekranem. Zalecany jest opleciony ekran metaliczny. Np. typu MCCMK (Kable NK).

- Skreci¢ druty ekranu kabla w wigzke i przytagczy¢ do zacisku uziomowego — . Wigzka ta powinna by¢ mozliwie jak najkrotsza.

- Przytwierdzi¢ ekran kabla tak jak to pokazano na rysunku, kiedy uzywany jest wewnetrzny lub zewnetrzny filtr EMC.

- Na kohcu kabla silnika ekran musi by¢ uziemiony na catym obwodzie (360 stopni) przy pomocy przepustu kablowego spetniajgcego
wymagania EMC, albo druty ekranu kabla muszg by¢ skrecone w wigzke
nie dtuzsza niz pieciokrotnosc¢ jej szerokosci i wigzka ta musi by¢ przytaczona
do zacisku PE silnika.

Kable sterowania

Kable sterowania muszg by¢ kablami wielozytowymi z ekranem wykonanym
w postaci plecionki z drutdw miedzianych. Dla sygnatow analogowych
zalecane jest zastosowanie podwojnie ekranowanej skretki dwuzytowe;.

- Skreci¢ ekran w wigzke i przytagczyé do zacisku SCR. Wigzka ta powinna
by¢ mozliwie jak najkrotsza.

- Przymocowac kabel sterowania tak jak to pokazano na rysunku (jedynie
jednostki z EMC).

- Odsung¢ kabel silnika od przewodow sterowania i kabla zasilania w celu
unikniecia zaktocen elektromagnetycznych (odlegtos¢ > 20 cm).

Uwaga: Nigdy nie nalezy mieszac¢ sygnatow 24 VDC i 115/230 VAC w tym
samym kablu.

kabel silnika 7\\ 2
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Regulacja predkosci obrotowe;j

Wejscie analogowe stuzy do zadawania predkosci (czestotliwosci) dla ACS50. Odpowiednios¢ pomiedzy wejsciem analogowym
a zadawaniem zalezy od ustawien przetgcznikow 2-pozycyjnych DIP, tak jak to pokazano ponizej. Czestotliwos¢ wyjsciowa przebiega
zgodnie ze zmianami zadawania definiowanymi przy pomocy potencjometru ACC/DEC.

Tryb wysokiej czest. OFF (ust. fabryczne)

Tryb wysokiej czestotliwosci ON

f
A S .
|
|
; I
b |
| Wejscie*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
Ustawienia przetgcznika DIP:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (krzywa a) lub ON**
(krzywa b)

MOTOR NOM FREQ = 50 albo 60 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest ograniczona do
wybranej czestotliwosci znamionowej silnika.

zadawanie czestotliwosci

ograniczenie czest. wyjsciowe]

e a
» Wejscie

f
f+70Hz A
A

a

UAY,

4 mA

Ustawienia przetgcznika DIP:

HI FREQ = ON

0V

20mA [V MA]

Al OFFSET = OFF (krzywa a) lub ON** (krzywa b)
MOTOR NOM FREQ = 50 albo 60 Hz

Wartos¢ chwilowa czestotliwosci wyjsciowej jest ograniczona do wartosci pomiedzy
fy a fy + 70 Hz przy pomocy potencjometru HI FREQ. Potencjometr ten nie
oddziatywuje na skalowanie wejscia analogowego.

ponizej 2 V(4 mA).

*Uzy¢ przetacznika Al do wyboru sygnatu napieciowego lub prgdowego. Patrz str. 74.
** W celu ochrony napedu przed utratg sygnatu wejscia analogowego, przemiennik wytgcza sie, jezeli wartosc¢ tego sygnatu spada




Wskazywanie stanu i sledzenie btedu
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ACS50 posiada dwie diody LED wskazywania Zielona LED | Czerwona Opis

stanu, widoczne z przodu obudowy. LED

Kiedy naqu wskazuje wystqpleple 'problemu, . Swieci Nie Swieci ACS50 pracuje normalnie.

czerwona dioda LED zaczyna migaé. Po ustaleniu

problemu, nalezy zresetowaé naped przez Swieci Miga Zostata aktywowana funkcja zabezpieczenia. Liczba
wylaczenie sygnatu startu. Jezeli sygnat startu On mignie¢ wskazuje kod btedu.

byt juz wczesniej wytgczony, nalezy go najpierw Off. -

wtaczy€, a potem ponownie wytgczyc. : . — . . -
Patrz ponizsza tabela kodow btedu (Liczba Miga Miga ACSSO_zre_setUJg sig autor_ne?tyc_:znle w ciagu 3 sekund. (*)
mignie¢ diody LED). Ostrzezenie! Silnik ruszy,jezeli aktywny jest sygnat startu.
#| Mozliwe przyczyny i co nalezy zrobi¢ # Mozliwe przyczyny i co nalezy zrobi¢

Sprawdzi¢ zasilanie. 2) Rampa czasu hamowania jest zbyt krétka

pomocy potencjometru.

1| Przepiecie na szynie DC (*). 1) Napiecie zasilania jest zbyt wysokie:

w poréwnaniu z inercjg obcigzenia: Przedtuzy¢ czas ACC/DEC przy

6| Wartos¢ sygnatu wejscia analogowego jest mniejsza od 4 mA/2 V.

(*) Uwaga: Nadzorowanie to jest aktywne, kiedy przetacznik
Al OFFSET jest ustawiony w pozycji ON.

Zbyt niskie napiecie na szynie DC (*). Napiecie zasilania jest zbyt
niskie: Sprawdzi¢ zasilanie.

Przecigzenie silnika (przecigzenie Izt): 1) Sprawdzi¢ obcigzenie

i zweryfikowag, czy rozmiar silnika jest odpowiedni dla ACS50.

2) Zweryfikowac, czy ustawienie potencjometru MOTOR | NOM jest
wiasciwe.

oraz kabel silnika.

Zwarcie na wyjsciu: Wytgczy¢ zasilanie i sprawdzi¢ uzwojenia silnika

Przecigzenie falownika lub zbyt wysoka temperatura wewnetrzna:
1) Zbyt duze obcigzenie lub 2) niewystarczajgce chtodzenie
napedu.

Przetezenie na wyjsciu. 1) Czas przyspieszania jest zbyt krotki
w porownaniu z inercjg obcigzenia: Przedtuzy¢ czas ACC/DEC
przy pomocy potencjometru. 2) Rozmiary silnika i napedu nie sg
dopasowane: Sprawdzic¢ silnik.

Inny btad. Btad wewnetrzny. Wylgczy¢ zasilanie i zatgczy¢
ponownie. Jesli problem utrzymuje sie, wymieni¢ urzadzenie.

5| Zarezerwowane

(*) Funkcja automatycznego resetowania jest aktywna, kiedy przetgcznik AUTORESET znajduje sie w pozycji ON. Patrz rozdziat

Przetgczniki 2-pozycyjne DIP.
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Dane techniczne

Maksymalne dtugosci kabla silnika

Zgodnie z europejskimi regulacjami EMC, dtugos¢ kabla silnika
musi by¢ ograniczona - patrz specyfikacja w ponizszej tabeli.
Im krotszy kabel silnika, tym nizsza emisja zaktocen do sieci
zasilajgcej i otoczenia.

230V 115V
Zintegrowany filtr EMC, N 8 Q@ 5 %
ACS50-01E- S @ 2 &5 2
hog N < by AN
o o o o o
Brak filtru EMC, ACS50-01N- N 8 Q@ v 5
< N ™o & N
< < < <K< <
~— N < ~— N
o (=} o o (=}
Moc ciggta wyjsciowa silnika kW 10.18|0.37/0.75]0.18|0.37
hp | 1/4 | 1/2 | 1 | 14 | 1/2
Rozmiar obudowy A A B A A
Dane znamionowe
Napiecie wejsciowe U \Y 200-240 110-120
(+10/-15%) |(+10/-15%)
Ciagty prad wyjsciowy [, A 14224314 |22
Maks. prad wyjsciowy lomax” A 21133 |/65|21]33
Napiecie wyjsciowe U, Vv 0-U4, 0-2xUjy,
3-fazowe 3-fazowe
Prad wejsciowy /4 A [44]69]108]6.4]95
Czestotliwos¢ kluczowania kHz 5 (maks. 16)

Ograniczenia zabezpieczajace

Przetezenie (wartos¢ maks.)

A

4469 [135[44]69

Zbyt wysoka temperatura

95 °C / 203 °F (radiator)

Zintegrowany filtr EMC

Zewnetrzny filtr EMC

Maksymalne rozmiary przewodu

Zaciski obwodow sitowych mm?2 2.5

Zaciski sterowania mm?2 1.5

Rozmiar bezpiecznika sieciowego**

IEC A 8 [ 12 | 16 | 10 | 16
UL A 8 | 12 | 20 | 10 | 15

* Dopuszczalny przez 1 minute.

** Wartosci zalecane. Nie stosowac¢ bezpiecznikéw ultra-szybkich

ani bezpiecznikow zwtocznych.

ACS50-01E- ACS50-IFAB-01 i
ACS50-01N/E

Typ prze- 5 kHz 16 kHz 4 5 kHz 16 kHz 4
miennika
EN61800-3, Pierwsze $rodowisko, dystrybucja nieograniczona y
01A4-2 10 m 3m - -
02A2-2 10m 3m - -
04A3-2 10 m 3m - -
01A4-1 10 m 3m - -
02A2-1 10 m 3m - -
EN61800-3, Pierwsze $rodowisko, dystrybucja ograniczona 3
01A4-2 10 m 10 m 30m 10m
02A2-2 10 m 10 m 30m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 30 m 10m
01A4-1 10 m 10 m 30m 10 m
02A2-1 10 m 10 m 30m 10 m
EN61800-3, Drugie srodowisko 3
01A4-2 10 m 10 m 50 m 10 m
02A2-2 10 m 10 m 50 m 10m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1 10 m 10 m 50m 10 m
02A2-1 10 m 10 m 50 m 10m

1) Czestotliwos¢ kluczowania moze by¢ wybrana przy pomocy
przetacznika DIP. Patrz str. 71.

2) Ma zastosowanie jedynie dla emisji przewodowych.

3) Ma zastosowanie dla emisji przewodowych i radiowych.




Zabezpieczenia

Przepieciowe, przed zbyt niskim napieciem, przed zwarciem

na wyjsciu, przetezeniowe, przed utratg wejsciowego sygnatu
analogowego, przed przecigzeniem silnika, przed przecigzeniem
przemiennika.

Sieci zasilajace z izolowanym od ziemi punktem zerowym

Napedy ze zintegrowanym filtrem EMC lub ACS50-IFAB-01
wyposazone w zewnetrzny filtr wejsciowy nie mogg by¢ stosowane
w sieciach izolowanych lub w przemystowych uziemionych
sieciach rozdzielczych o wysokiej impedanciji.

Informacja o utylizacji i ochronie srodowiska

Omawiany produkt zawiera wartosciowe surowce, ktore powinny
by¢ poddane recyklingowi, pozwalajgc na zaoszczedzenie energii
i surowcow naturalnych. Wiecej informacji na ten temat mozna
uzyskac w firmach ABB zajmujacych sie sprzedazg

i serwisowaniem napedow.

Ograniczenia odpowiedzialnosci

Producent urzgdzenia nie jest odpowiedzialny za:

* Wszelkie koszty wynikajgce z uszkodzenia lub awarii
urzadzenia, jezeli jego instalacja, pierwsze uruchomienie,
naprawa, zmiany w jego budowie lub warunki eksploatacji,
nie spetnity wymagan podanych w dokumentacji dostarczone;j
wraz z urzgadzeniem i w innej powigzanej dokumentacji
odnoszgcej sie do urzadzenia.

* Urzadzenie uzytkowano w sposob nieprawidtowy, niedbaty
lub ulegto wypadkowi.

* Urzadzenie wykonano z materiatow / komponentow
dostarczonych przez uzytkownika lub wedtug projektu
uzytkownika.

19
W Zzadnym przypadku (bez wzgledu na przyczyne) producent
urzadzenia ani tez jego poddostawcy lub podwykonawcy nie
ponoszg odpowiedzialnosci za szkody specjalne, posrednie,
wypadkowe lub nastepcze powstate w wyniku awarii urzgdzenia,
w tym (ale nie tylko) za utrate zyskdéw lub przychodow, utrate
mozliwosci uzytkowania urzgdzenia lub jakichkolwiek zwigzanych
z nim innych urzadzen, koszty kapitatu, koszty urzadzen lub ustug
zastepczych, koszty przestojow, opdznien lub roszczen klientdow
uzytkownika lub innych stron trzecich za takie czy inne szkody.

Jezeli pojawig sie jakies pytania dotyczgace napedu produkcji firmy
ABB, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub
biurem firmy ABB. Podane w niniejszym podreczniku dane
techniczne napedu oraz inne informacje i specyfikacje sg
obowigzujgce w momencie druku tego podrecznika. Producent
napedu rezerwuje sobie prawo do ich modyfikacji bez
powiadomienia uzytkownikéw ich wczesniejszej wersiji.
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Dopuszczenia

Oznaczenia CE/C-Tick

ACS50 spetnia wymagania nastepujacych europejskich regulaciji:

» Dyrektywa Niskonapieciowa 73/23/EEC z pdzniejszymi
uzupetnieniami

* Dyrektywa EMC 89/336/EEC z p6zniejszymi uzupetnieniami

Odpowiednie deklaracje i lista podstawowych norm mogg by¢

udostepnione na zadanie.

Kompatybilnosé elektromagnetyczna:

ACSS50 spetnia wymagania nizej wymienionych norm, pod
warunkiem, ze jego instalacja zostata przeprowadzona prawidtowo
I zgodnie z instrukcjami zawartmi w niniejszym podreczniku:

Emisje przewodowe
wysokiej czestotliwosci

EN61800-3 pierwsze srodowisko,
dystrybucja nieograniczona /
ograniczona. 1y

Emisje radiowe wysokiej
czestotliwosci

EN61800-3 pierwsze srodowisko,
dystrybucja ograniczona. )

Odpornosc¢ EN61800-3 drugie srodowisko.

Harmoniczne pradu
sieciowego

IEC61000-3-2 3,

1) Nalezy zapoznac sie z maksymalnymi dopuszczalnymi
dtugosciami kabli oraz czestotliwosciami kluczowania podanymi
na str. 18. Patrz takze instrukcje odnosnie okablowania str. 75,

2) Ostrzezenie: Omawiany wyrob jest przeznaczony do dystrybuciji
ograniczonej zgodnie z normg EN61800-3.

W Srodowiskach mieszkalnych wyréb ten moze powodowac
zaktoécenia radiowe, W takim przypadku uzytkownik moze zostac
zobowigzany do przeprowadzenia stosownych pomiarow.

3) ACS 50 jest urzadzeniem profesjonalnym, przeznaczonym
do uzytkowania w specjalizowanych branzach, dziatalno$ciach

| przemystach, i nie jest przeznaczony do sprzedazy na uzytek
ogolny. Przed jego zainstalowaniem, moze by¢ wymagane
zgtoszenie go do odpowiednich wiadz wydajgcych stosowne
zezwolenia.

Poziomy harmonicznych pradu moga by¢ zredukowane przez
wyposazenie napedu w zewnetrzne dtawiki wejsciowe SACL21/
SACL22.

Oznaczenia UL, cUL and C-Tick
Patrz tabliczka znamionowa.

Akcesoria

Filtr EMC: ACS50-IFAB-01

Dtawiki wejsciowe: SACL21, SACL22
Dtawik wyjsciowy: ACS-CHK-B3
Potencjometr: ACS50-POT
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